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躞罾型式试验证书
(电梯)

证 书 编 号 :TsX"BOu” 01gO243

申 请 单 位 名 称 :沈 阳蓝光驱动技术有限公司

申请单位注册地址 :辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

制 造 单 位 名 称 :沈阳蓝光驱动技术有限公司

制  造  地  址 :辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

设  备  类  别 :电梯安全保护装置

设  备  品 种 :轿厢意外移动保护装置

产  品 名  称 :轿厢意外移动保护装置 (子系统合成 )

产 品 型 号 :DZE

型 式 试 验 报 告 编 号 : ETC18F380243、  ETC20F380YZ071

经型式试验 ,确认该样机 (样 品)符合 《电梯型式试验规则》σsG
T7007901o、 GB7588-2003+XG⒈ 2015、 EN8⒈ 20:2014不口 EN8⒈ 5⒍2014

规定。

本证书适用的产品型号:DZE
本证书适用的产品参数范围和配置见附表。

25日

30日

Ⅱ 日前

上海交通大学电梯检测中心

注:1.申 请单位有责任保证产品符合安全技术规范及相关标准的规定,以及与型式试验样机(样 品)

的一致性。

2.本证书不适用于下次核查日期后制造出厂的部件产品。

3.本证书如有更改,证书有效期仍从发证日期起计算。



附表 :

附 表 No。 TSⅩ F380022⒛ 18∞43

共 6页 ,第 1页

适用参数范围和配置表

系统质量范围 1400^ˇ 7800 (kg) 额定载重量范围 450^ˇ 2000 (kg)

制停部件型式 制动器 适用电梯驱动方式 曳引式驱动

作用部位 作用于只有两个支撑的曳引轮轴上

动作触发方式 失电触发

所预期的轿厢减速前最高
速度 (各工况 )

1.597~2.047(m/s) 响应时间 ≤(260ms

用于最终检验的试验速度 0.3或 0.5(√ s)
对应试验速度的允许移动

距离
≤ 0.8m

防爆型式 / 触发装置硬件组成 /

工作环境 普通室内

濉
繇
统

型号 DZE 制造单位 沈阳蓝光驱动技术有限公司

结构型式 块式 (鼓式 ) 数量
9
乙

摩擦元件材料
非石棉橡胶板碳素纤

维
弹性元件型式 圆柱螺旋压缩弹簧

检测
子系

统
(一

)

型号 MCTC—SCB— A1 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(亻
,已 PEsSRAL) /

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢

离开层站的距离
≤(150mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤15ms(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(二 )

型号 MCTC—sCB-A 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(亻J1PESSRAL)
/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤(150mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤15ms(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(三 )

型号 MCTC—SCB— C 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(仅 PESSRAL) /

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤ξ120mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤⒛ms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴
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检测
子系
统
(四 )

型号 MCTC— SCB-D 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(饣艮PESsRAL) /

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及井

道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤ 150mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤⒛ms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测

子系

统
(五

)

型号 SM-11—A 制造单位 上海新时达电气股份有限公司

硬件版本 KFXM03013V8 软件版本
(仅 PESS趾 L)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板+抱闸接触器

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及井

道
检测到意外移动时轿厢

离开层站的距离
≤≡150mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤【59ms

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(六

)

型号 SM.11SF/A 制造单位 上海新时达电气股份有限公司

硬件版本 Ⅴ4
软件版本

(祀疋PESSRAL) /

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及井

道
检测到意外移动时轿厢

离开层站的距离
≤(150mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤ 11ms

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(七

)

型号 SJT~ZPC-V2A 制造单位 沈阳市蓝光自动化技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(亻9t PESSRAL)
/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板+抱闸接触器

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及井

道
检测到意外移动时轿厢

离开层站的距离
≤≡150mm

工作环境 普通室内 响应时间
≤10ms(仅 电路板 )

≤铌ms(仅接触器 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴



检测
子系

统
(丿

`)

型号 MT70-AOB— C 制造单位 深圳市海浦蒙特科技有限公司

硬件版本 软件版本
(仅

"SSRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板+抱闸接触器

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及井

道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤ 120mm

工作环境 普通室内 响应时间

≤骊s (传感器 )

≤13ms (电路板 )

≤18ms(抱 闸接触器 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(九 )

型号 EC— UCM(V2.0) 制造单位 无锡英威腾电梯控制技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(饣艮PESSRAL) /

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及井

道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤ 120mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤铷s (仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测

子系

统
(十 )

型号

MCTC— sCB—A4
MCTC— SCB—D4
MCTC—sCB-A5
MCTC— SCB—D5

制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本

MCTC-SCB— A4/D4
Ver∶ A01版

MCTC— sCB—A5/D5
Ⅴer∶ A00淘 更

软件版本
(仅

"ssRAL)

sT—  MCTC— SCB— A4/A5(D4/D5):

VO1.00— F00.00— L00.00局 反

GD—  MCTC— SCB-A4/A5(D4/D5):

Ⅴ01.00— F00.00—L00.00淘反

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及井

道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤ 150mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤15ms(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴
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自监

测子

系统
(一 )

型号 UCMP—MBF 制造单位 苏州汇川技术有限公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力  ^

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码器

+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主 控 板 :lllCTC— llIC⒊ C系 列 、

MCTC— MCB— H;系 歹 刂 、

MCTC— MCB— D勇 忌 歹 刂 、

NWT153Ul系列 、

NQT153Ul J采 歹刂

调 速 装 置 :NICE L℃ 系 列 、

NICE L H系 列 、

NICE-L1℃
系 列 、

NICE L陬 系 列 、

NICE— LQX J系 歹 刂 、

NICE— LJR勇 冒 歹 刂 、

IplV3000C系 列

编码器:不限
检测开关:不限

自监测元件安
装位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器

自监

测子

系统
(1二二)

型号 BFT 制造单位
上海新时达电气股份有限公

司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码器

+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主控板:AS系列、Sll系列
调速装置:腮 系列

编码器:不限
检测开关:不限

自监测元件安
装位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器
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自动化技术有限
公司

自监测方式
机械装置正确提 (或释放)验证+定期维护保养时检

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

主控板+调速装置+编码器
+检测开关

自监测元件型号

主 控 板 :MLl系 列 、 BhIU

列 、 BL系 列 、 FR系 列 、 FC

系 歹 刂 、 ECS系 歹 刂 、 SANY0— C2、

SM6400、  SECE3000A、

ASIAFUJICLsY—H515、

ALP2000、  FJ-MB2 ⅤER9、

FA0211、  FHJI5000、

FujiE1evatorFUJI2000、

KY— ZMC—B9、 MEC3000—STB、

XW2000— STB、  ALP3000、

ECS— BL3000— STB、

ES2000-MC— V9、

EMIS0N3000— STB、

FUJI_FA0211、

FujiE1evatorFUJI3000、

FA3000FrenchAircar、

NK3000— STB、

SEC3000-STB、  SY-3000、

SANY-3000、 SLDZ-3000、

STDⅤ 3— C、 LME66、 RH5000、

LHRHINE LIFT RH5000、

SM— YK、  FJ-MPU_V4.0、

LME68

调 速 装 置 :BL3系 列 、 BL6

系列
编码器:不限

检测开关:不限

自监测元件安
装位置及数量

检测开关

自监

测子
系统
(四

)

深圳市海浦蒙特科技有限公

自监测方式
械装置正确提起 (或释放)验证+

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

主控板+调速装置+编码器
十检测开关

自监测元件型号

L控 沏更 : MT70— MCB-A、

MT70—MCB-B、  llIT70— MCB— C、

MT70—MCB— D、 MT70-MCB— E、

MT700-MCB— A、

MT700— MCB-B、

MT700— MCB— C、

MT71-MCB-A、  MT71—MCB— B、

MT71—MCB— C;

调 速 装 置 :lllont70系 列 、

Mont700系 歹刂、 Mont71系

歹刂;

检测开关:不限 :

编码器:不限

自监测元件安
装位置及数量
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附表说明 :

1、 附表中任一参数发生变化,应当重新进行型式试验。
2、 本装置有如下构成 :

(1)制停子系统 ;

(2)检测子系统,本附表中十种方式任选其一即可 ;

(3)自 监测子系统,本附表中五种方式任选其一即可。
以上子系统均应单独取得相应的型式试验合格证及报告。
3、 试验时的悬挂比为 ⒉1,当用于其它曳引悬挂比时系统质量、电梯额定载重量的

适用范围为 :

系统质量适用范围=型式试验系统质量范围×实际悬挂比÷型式试验悬挂比 ;

额定载重量适用范围=型式试验额定载重量范围×实际悬挂比÷型式试验悬挂比。
4、 用于最终检验在试验速度下触发制停部件的方法 :轿厢空载时以试验速度上行 ,

经过平层位置时操作停止装置使电梯停止,测量制停距离,该制停距离应在允许移动距
离范围内。

5、 附表 自监测子系统中检测开关型号不限,但应选用己通过 ⒛0万次可靠性动作
试验并能够提供特种设各型式试验机构出具的检验报告的相关型号产品。

6、 本证书仅对己取得型式试验证书的检测子系统、制停子系统和自监测子系统的
相互适配性及完整系统的适用范围进行审查确认 ,不对各子系统型式试验证书的内容负
责。

7、 检测子系统传感器响应时间应≤8ms;抱闸接触器响应时间应≤∞Ⅱ。
8、 变更情况说明

序号 项 目 变更前 变更后 变更日期

1 检测子系统 田各

瑙 朋 位 删 于 糸 纨 (卞 丿

MCTC—SCB— A4
MCTC—SCB— D4

MCTC—SCB-A5

MCTC—SCB— D5

2020-09-30

自监

测子

系统
(五 )

型号 抱闸力自侦测 V1.0 制造单位
无锡英威腾电梯控旆刂技术有

限公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码器

+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主 控 板 :EC70、 EC100、

EC160、  EC160+、  EC200、

EC300、  EDI、  EDI-YT、

RA1000、 RA2000、 DRS8000;

调 速 装 置 :EC70、 EC100、

EC160、  EC160+、  EC200、

EC300、  EDI、  EDI-YT、

RA1000、 RA2000、 DRS8000;

检测开关:不限 ;

编码器:不限

自监测元件安
装位置及数量

元件 安装位置

主控板 拒苎芾刂本巨

调速装置 捏芑芾刂本巨

编码器 曳引机

检测开关 制动器
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特种设备型 验报告
(电

式

梯

设  备  类

设  备  品

产  品 名

产  品 型

制 造 单 位 名

申 请 单 位 名

型 式 试 验 类

型 式 试 验 日

电梯安全保护装置

~轿 厢意外移动保护装置

轿厢意外移动保护装置 (子系统合成 )

DZE

~ 沈阳蓝±驱动技术有限公司

沈阳蓝光驱动技术有限公司

第 1次核查

2020辱109丿目 27 日

另刂:

种∶

称 :

号̄ :

称 :

称∶

另刂:

期 :

上海交 中心
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设备类别 电梯安全保护装置 设备品种 轿厢意外移动保护装置

产品名称
轿厢意外移动保护装置

(子系统合成 )
产品型号 DZE

产品编号 / 制造完成 日期 /

覆盖产品 /

\
鲈

⒈

△

/

申请单位名称 沈阳蓝光驱动技术有限公司

申请单位注册地址 辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

统一社会信用代码 91210112715754447D

制造单位名称 沈阳蓝光驱动技术有限公司

制造单位注册地址 辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

制造地址 辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

试验地点 上海交通大学电梯检测中心东川路基地

样机 (样 品)状态 完好 试验 日期 2020-09-27

试验条件 符合要求 型式试验类别 第 l次核查

试验

依据

《电梯 型 式 试 验 规 则 》 σ SG T⒛07-⒛ 16)、 GBTS88泛003+XG1~⒛ 15、

EN81-20∶ 2014、  EN81~50∶2014

试验

结论

型式试验合格

试 验 : 

氵 箔 豸 军 饧 匕      
日 期 :讠

。 2。 一
°
f';°

机构核准缔  妄鬯ˇ →  ⑷

姗谭
型式试验

骸
7瞀t冲  

日肌
ヵ

~四
和

1

濉

R刚 a 
日期 :‰

¨ 彳
~Ⅱ
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一、样机(样 品)配置及技术参数表

主要技术参数及配置表 (一 )

产品名称
轿厢意外移动保护装置

(子系统合成 )
产品型号 DZE

适用工作环境 普通室内 适用防爆型式 /

系统构成 制停子系统+检测子系统+自 监测子系统

舴
繇
统

适用

范围

系统质量范围 1400'`ˇ 7800(kg) 额定载重量范围 450^ˇ 2000 (kg)

平衡系数/平衡重质

量范围
0.4⌒ 0̌ 5 轿厢 自重范围 478'ˇ 3329 (kg)

所预期的轿厢减速前

最高速度 (各工况 )

1,597^ˇ

2.047(m/s)
悬挂比 2∶ 1

用于最终检验的试验

速度
0.3或 0.5(m/s)

对应试验速度的允许

移动距离
≤0.8m

制停部件型式 制动器 适用电梯驱动方式 曳引式驱动

作用部位 作用于只有两个支撑的曳引轮轴上

动作触发方式 失电触发 响应时间 ≤ 260ms

制造单位确定的轿厢意外移动时可能的

最大平均加速度
≤ 2. 138m/sˇ

适用

触发

装置

名称 / 型号 /

硬件版本 / 软件版本 /

硬件组成 / 触发方式 /

额定功率 /W 工作电压 /V
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主要技术参数及配置表 (二 )

作用于

悬挂绳

或补偿

绳系统

上的制

停部件

名称 / 型号 /

制造单位 /

结构型式 /

钢丝绳型号规格 Q /nn 钢丝绳数量 /

复位方式 / 弹性元件型式 /

摩擦元件型式 / 摩擦元件材料 /

名称 / 型号 /

制造单位 /

作用于

轿厢或

对重上

的制停

部件

制停

子系

统

结构型式 / 作用部位 /

动作触发方式 / 适用导轨材料牌号 /

提拉方式 / 弹性元件型式 /

夹紧 (制动 )

型式

元件
/

夹紧 (制动)元件材

质
/

夹紧 (制动)元件

数量
/

夹紧 (制动)元件摩

擦面尺寸
/mm

适用导轨导向面硬

度
/HBW 适用导轨导向面宽度 /mm

适用导轨导向面加

工方式 (仅对渐进

式安全钳 )

/
适用导轨导向面润滑

状况
/

弹性元件型式 /

名称 曳引机制动器 型号 DZE

扌

轮

有

支

曳

轴

制

件

用

引

只

个

的

轮

的

部

件

曳

或

两

撑

引

上

停

制造单位 沈阳蓝光驱动技术有限公司

结构型式 块式 (鼓式 ) 数量
9
乙

摩擦元件材料
非石棉橡胶板碳

素纤维
弹性元件型式 圆柱螺旋压缩弹簧

制动臂杠杆长度 /m 杠杆 比 /

制动轮 (盘
)

直径 [注 1]
Φ 620mm

制动器用弹簧型号规

格及数量

⊥2× 55× 120(mm), 2

本艮

左
ˉ

`'芾
V动盘直 径曷 勃 勿 W乍汛 虱瓿 λ 触 妮 )至串〃动盘轴 E)驹距离的两倍
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主要技术参数及配置表 (三 )

检测子系统

名称 检测子系统 型号 MCTC一sCB-A1

制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(仅 PEsSRAL)
/

硬件组成 平层感应器+印制电路板

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及

井道

检测到意外移动时轿

厢离开层站的距离
≤ 150mⅢ

传感器型式 光电开关 数量 2

防爆型式 / 响应时间 ≤15ms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

工作环境 普通室内

自监测子系统

名称 自监测子系统 型 号 UCMP-MBF

制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 / 软件版本 /

自监测方式 制动力验证

硬件组成
控制装置+调速

装置+编码器

所监测的元件

及其结构
制动器

自监测元件型号

控制装置 :

MCTC— MCB-C勇
民 歹 刂

调速装置 :

NICE—L-C系 列

编码器:不限

自监测元件安

装位置及数量

元件 数量 安装位置

控制装置 1 控制柜

调速装置 1 控制柜

编码器 1 曳引机

防爆型式 / 工作环境 普通室内
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样 样品)技术资料审查

序号 项 目编号 审查项 目 审查结果 结论

1 T5,l 产品合格证明及相关技术资料 符合要求 合格

0
∠ T5,2 主要结构参数 符合要求 合格

3 T5.3 适用范围及设计文件 符合要求 合格

4 其它必要资料 不适用
`

三、相关子系统报告汇总
本报告仅对己取得型式试验报告的检测子系统、制停子系统和 自监测子系统的相互适配性及

完整系统的适用范围进行审查确认,不对各子系统型式试验报告的内容负责。

系统名称 系统型号 制造单位
试验机

构
报告编号

制停子系统 DZE 沈阳蓝光驱动技术有限公司 ETC
ETC17F380050

ETC18F380YZ070

检测子系统 (=) MCTC—SCB-A1 苏州汇川技术有限公司 ETC

ETC17F360076

ETC18F360YZ005

ETC19F360YZ015

检测子系统 (二 ) MCTC— SCB— A 苏州汇川技术有限公司 ETC

ETC17F360089(1)

ETC18F360YZ006

ETC19F360YZO16

检测子系统 (三 ) MCTC— sCB— C 苏州汇川技术有限公司 ETC

ETC17F360077

ETC18F360YZ009

ETC19F360YZ014

检测子系统 (四 ) MCTC— SCB— D 苏州汇川技术有限公司 ETC

ETC17F360075

ETC18F360YZ008

ETC19F360YZ013

检测子系统 (五 )

MCTC— SCB— A4

MCTC-SCB— D4

MCTC— SCB-A5

MCTC— SCB— D5

苏州汇川技术有限公司 ETC ETC19F360018(2)

检测子系统 (六 ) SM-11—A 上海新时达电气股份有限公司 NETEC
T14— F380-17-225

T14— F380-19-514

检测子系统 (七 ) SM.11SF/A 上海新时达电气股份有限公司 NETEC
T14-F380— 17-331

T14—F380-19-516

检测子系统 (八 ) sJT-ZPC— Ⅴ2A 沈阳市蓝光自动化技术有限公司 ETC
ETC16F360097

ETC18F360YZ069

检测子系统 (九 ) MT70— AOB— C 深圳市海浦蒙特科技有限公司 sISE
2017AF0939

2019AF0728

检测子系统 (十 ) EC— UCM(V2 0)
无锡英威腾电梯控制技术有限公

司
ETC

ETC16F360019(1)

ETC18F360YZ038

ETC20F360YZ026
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注 :

本表中 SISE是指深圳市特种设备安全检验研究院,NETEC是 指国家电梯质量监督检验中心 ,

ETC是指上海交通大学电梯检测中心。

经过计算,确认检测子系统 (一 )~检测子系统 (十 )与 自监测子系统 (一 )~自 监测子系
统 (五 )和 BLB型制停子系统能够匹配,适用范围不变。

四、检测子系统响应时间计算

系统名称 系统型号 制造单位
试验机

构
报告编号

自监测子系统 (一 ) UCMP— lMBF 苏州汇川技术有限公司 ETC

ETC16F380170

ETC18F380Yz053

ETC20F380YZ013

自监测子系统 (二 ) BFT 上海新时达电气股份有限公司 NETEC
T14-F380-16-015

T14—F380-20-535

自监测子系统 (三 ) BL~ZJC 沈阳市蓝光自动化技术有限公司 ETC

ETC16F380076

ETC18F380YZ050

ETC20F380YZ047

自监测子系统 (四 )

HpmontBrakeMonitor

V1.00
深圳市海浦蒙特科技有限公司 ETC

ETC16F380088
ETC18F380YZ061

自监测子系统 (五 ) 抱闸力自侦测 V1.0
无锡英威腾 电梯控制技术有限公

司
ETC

ETC16F380052
ETC18F380YZ049
ETC20F380YZ069

型号

响应时间 (ms)
响应时间总和 tl

(ms)
平层感应器 印制电路板 抱闸接触器

MCTC-SCB—A1 8 冰50

MCTC-SCB—A 8 15 水50 73

MCTC-SCB— C 8 20 苄50 78

MCTC— SCB-D 8 20 衤50 78

MCTC— SCB—A4

MCTC— sCB—D4

MCTC— SCB—A5

MCTC—SCB-D5

5 米50 70

SM-11-A 7 50 59

sM.11SF/A ’

〃 9 米50 61

SJT~ZPC— V2A 苄5 10 68 °
°

MT70— AOB-C b L3 18 36

EC— UCM(V2.0) 3 7 冰50 60

最大值 °
°

注:标珠数值为元器件厂家提供的数据
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参数

工况
最小系统质量空载 最小系统质量满载 最大系统质量空载 最大系统质量满载

al (m/s2) 2,5 2.5
o
乙 2.5

a2(m/s2) 0.86 0.69 0.70 0.55

a3(m/s2) 1.36 l。 28 1.55 2.10

sl (m) 0.15 0.15 0.15 0.15

t1 0.083 0.083 0.083 0.083

tz (s) 0,260 0.260 0.260 0.260

VO(m/s) 1.60 1.60 1.60 1.60

V (r/r) 1,30 1.25 1,26
9
乙

o
乙

S (m) 1.16 1.15 1.04 0.88

结论 符合要求 符合要求 符合要求 符合要求

注 : al :曳引式电梯因内部控制装置引起的电气故障的情况下假定可达到的加速度,取

2.5m/s;

a2 :曳引式电梯的自然加速度,取各工况的测试或计算值 :

a3 :制停子系统报告中给出的平均减速度 :

S! :检测到意外移动时轿厢离开层站的距离 :

tl :检测子系统最大响应时间 (包含了平层感应器、安全电路和制动器接触器响应时间

之和,考虑制动器接触器响应时间与主接触器响应时间近似相等);

t2 :制停子系统最大响应时间 ;

V0 :制停子系统报告给出的所预期的轿厢减速前最高速度 ;

Ⅴ :计 算 得 出 的 轿 厢 减 速 前 的最 高 速 度 ,V=√ 2⒛ sl+⒛tl+a0;

S :计算得出的轿厢意外移动的总距离 (加速距离和制停距离之和),

s=sl+Cl+o)√ 2al sl+0.5(alt12+azt22)+alt1b+V2K2a3):

结论判定 :V≤ vO且 S≤ l,‰ 时符合要求。


